1. Co spliiuje Fadici algoritmus, kdyZ o ném Fikame Ze je datové citlivy ?

Jeho sloZitost jse méni v z&vislosti na uspotadani prvkd, které ma fadit.
Napft. Bubble Sort sefadi 5 4 2 1 vzestupné se slozitosni O(n*) a 1 2 4 5 se sloZitosti Q(n).
Rychleji zpracuje ¢astecné sefazenou posloupnost.

2. Co splituje Fadici algoritmus, kdyZ o ném Fikame Ze je stabilni ?
Zachovava potadi stejnych prvki. Napr. Bubble Sort, Shake Sort, Insetion Sort jsou stabilni.
3. Za jakych podminek lze pouZit bucketSort s linearni sloZitosti ?

BucketSort s linearni sloZitosti 1ze pouzit pokud bude rovnomérné rozlozZeni prvka v "kyblech".
BucketSort 1ze pouzit pouze tehdy, pokud znam pfedem minimum a maximum fazenych prvki, aby
bylo mozny piedem urcit intervaly pro pfidé€leni po kyblu a pocet intervali je linearni.

4. Za jakych podminek lze pouZit countingSort s linearni sloZitosti ?

Ttidi na principu pomocného pole, kterému se tika scitaci pole, n€kdy také indexovaci pole. To
bude dlouhé tak, jak je dlouhy rozsah prvkii v ptivodnim poli a budou v ném zatim samé nuly.
Plvodni pole se linearné projede a prvky v ném jsou brany jako indexy do s¢itaciho pole. Pro kazdy
prvek si ve s¢itacim poli zvySime hodnotu (zapocitame ho). Potom druhym linearnim priichodem
projedeme scitaci pole a podle poctli na jednotlivych indexech do piivodniho pole zleva zapisujeme
indexy zpét jako prvky.

5. Jaky je smysl Heapify v binarni haldé ? PopiSte slovné/pseudokodem jak funguje. Fazy
tvorby haldy muZete vynechat. Urcete sloZitost heapify a heapysort.

Heapify — zatradi prvek na spravne misto, slozitost O(n.logn)

Vstup: Pole A a index i takovy, Ze binarni podstromy s koreny v
A[LEFT(7)] a A[RIGHT(7)] jsou binarni haldy (spliuji H-vlastnost), ale
pritom Ali] < A[LEFT(i)] nebo Ali] < A[RIGHT(7)].
procedure HEAPIFY(A,17)
{
[ — LEFT(),
r «— RIGHT(i),
if (i < Heap_Size(A) & All] > Ali])
then Largest «— [ else Largest — i;
if (r < Heap_Size(A) & A[r] > A[Largest])
then Largest «— r;
if (Largest # 1)
then {A[:] — A[Largest]|; HEAPIFY(A, Largest)}



HeapSort

procedure HEAPSORT(A)

{
BUILD_HEAP(A);

for (i — length(A) downto 2)
do { A[l] — AJi];
Heap Size(A) «— Heap_Size(A) — 1;
HEAPIFY (A, )

}
Véta

Casovd sloZitost tys(n) = O(nlogn).

HeapSort - neboli fazeni haldou je jeden z nejlepSich obecnych algoritmi fazeni, zalozenych na
porovnavani prvk.

6. Definujte prostorovou slozitost problému a ¢asovou slozitost :

Casova slozitost

» délka vstupu — pocet bunek, ktery vstup zabira

» délka vypoctu pro konkrétni vstup — pocet provedeni instrukci, které algoritmus vykona nez se
zastavi

* je funkce, kterou oznacujeme

Ly.(m): N >N

kde n je délka vstupu

Prostorova slozitost

» velikost paméti algoritmu pro konkrétni vstup — je Cislo p+1, kde p je max z adres bunck
navstivenych béhem vypoctu
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http://cs.wikipedia.org/wiki/Algoritmus_%C5%99azen%C3%AD

